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@This kit uses the upgraded BBC micro:bit V2.

@Dieser Bausatz nutzt den verbesserten micro:bit V2.

@Ce kit utilise le BBC micro:bit V2 amélioré.
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#rCheck the differences in specifications between the various versions on the official BBC micro:bit homepage.

“Beachten Sie die Unterschiede in der Spezifikation der verschiedenen Versionen auf der offiziellen BBC micro:bit homepage.
*Vérifier les différences de caractéristiques entre les diverses versions sur le site officiel BBC micro:bit.
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% The ultrasonic sensor function is now joined by a new sound-based function. Whichever is triggered first will act.

% Die Ultraschallsensor Funktion ist nun gefolgt von einer Soundfunktion. Was immer angesteuert wird reagiert zuerst.
“La fonction capteur & ultra-sons est maintenant complétée par une nouvelle fonction & activation sonore. La foncti
activée en premier opérera.

(1) m#LTLET, (2) X=BEEBATHE, FOWTHIL (3) zoBTRELT. BEEELET,
"~ Robot moves forwards. BEEREOUT I ELET, ~  The robot turns and moves in another
Der Roboter féhrt vorwarts. Loud noises make the robot stop, direction.
Le robot se déplace en avant. make a sound and act startled. Der Roboter dreht und fahrt in eine
Laute Geréusche lasssen den Roboter anhalten, andere Richtung.
hen Sie ein Gerdusch und lassen Sie sich (berraschen. Le robot pivote et se déplace dans
Des bruits forts entrainent I'arrét, une autre direction.

un bruit et I'étonnement du robot.
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Sound Empfindlichkeit
Sensibilité sonore
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*Base setting

(sensitivity level 7) display
“Grundeinstellung
(Empfindlichkeitswert 7 ) im Display
“rAffichage du réglage de base
(niveau de sensibilité 7)

*Excessive ambient noise may impair robot Select a mode. RAFTOBLER S,

ey 2y impal Wahlen Sie einen Modus BRAERT RUIBEL S (RELICCCES, 8/ 0)
*Sensitivity returns to the base setting Choisir un mode. RITRTROBLES.

(sensitivity level 7) every time the model is Push the A button to increase sensitivity, up to a maximum level of
turned on again, and can be adjusted at any time. 15. The number of LEDs lit up increases.

*Wenn Sie die Sensitivitit zu extrem einstellen reagiert der Roboter auf Push the B button to decrease sensitivity, down to a minimum level
seine eigenen Fahrgerausche. of 0. The number of LEDs lit up decreases.

Y Starker Hintergrundlarm kann die Reaktionen des Roboters stéren. Taste A driicken zur Erhdhung der Empfindlichkeit. Die Sensitivitat
%Die Einstellung der Empfindlichkeit geht zuriick zur Basiseinstellung steigt bis maximal 15. Die Zahl der leuchtenden LEDs nimmt zu.
(Empfindlichkeitsstufe 7 ), immer wenn das Modell erneut eingeschaltet wird Taste B driicken, um die Empfindlichkeit zu verringern bis zum Wert
und kann jederzeit eingestellt werden. 0. Die Zahl der leuchtenden LEDs sinkt.

%Si la sensibilité est trop élevée, le robot réagira 4 son propre bruit. Appuyer sur le bouton A pour augmenter la sensibilité, jusqu'a un
rUn bruit ambiant excessif peut nuire & la réaction du robot. niveau maximum de 15. Le nombre de LEDs allumés augmente.
YLa sensibilité revient au réglage de base (niveau de sensibilité 7) 2 chaque Appuyer sur le bouton B pour diminuer la sensibilité, jusqu'a un
fois que le modéle est remis en marche, et peut étre réglée a tout moment. niveau minimum de 0. Le nombre de LEDs allumés décroit.
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